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Zaclenenim dojicich robotu na farmy vznikl zcela novy zpusob fungovani a organizace chovu ve
vztahu k stajovému prostredi, stajové technologii a samotnym zviratum. V automatickém systému
dojeni (AMS — Automatic Milking System) je veskera rucni prace s dojnici nahrazena samostatnou
technologii — dojicim robotem. Presto ma cClovek v tomto systemu vyznamnou ridici a kontrolni roli.
Chov dojnic predstavuje slozity biotechnicky system, ve kterem musi byt vSechny interakce mezi
Clovekem, zviretem, technikou a prostredim zcela vyvazene.

Vzajemne Interakce systéemu clovek — zvire — dojici robot

opatreni, je zodpoveédny za tréninkové metody pro jalovice a kravy, pomaha zviratum v adaptaci
na box a v pripade potreby (delsi interval mezi dojenim) vyhledava tyto dojnice a zavadi je do
dojiciho robotu. Znalost spravnych zasad pozitivninho chovani a pristupu k dojnicim je
predpokladem oboustranne nestresove prace se zviraty. Vysledkem je pak lepsi zdravotni stav a
pohoda zvirat, Cetnejsi navstevy v robotu, vyssi uzitkovost a tim | chovatelske a ekonomickeé
ukazatele.

Zvife — Clovék: chovani dojnice je odrazem vrozenych vlastnosti a instinktd, ale zejména je
odrazem stavu vnitrniho prostredi. Proto je zmena v chovani zvirete prvnim priznakem
zacinajicich problému (nemoci), ale takeé priznakem naruSeného stereotypu a provozu staje.
Clovék — Robot: ¢lovék nastavuje nékteré parametry dojeni, vyhodnocuje softwarova data,
rozhoduje o prubézném servisu a zabezpecuje nutné opravy. Provadi pravidelnou kontrolu funkci,
vymeénu filtru a zajistuje odbér vzorku pro kontrolu uzitkovosti.

Robot — Clovék: optimalné nastaveny a fungujici systém (robot) nevyZaduje stalou pFitomnost
obsluhy. Robot odvadi za Clovéka praci, ktera pretrvava u konvencniho zpusobu dojeni na
dojirnach. Technicke parametry robota pak rozhoduji o jeho vykonu, obsluze a ekonomice.
Robot — Zvire: dalsi technické parametry robota (pristupnost, vnitrni prostory, hluk, osvetleni,
spolehlivost, kvalita ramene a kvalita Cisténi struku) rozhoduji jakym zpusobem, jak rychle a jak
kvalitne probehne cely proces dojeni.

Zvire — Robot: dojnice se z hlediska vhodnosti mohou delit na vhodné a nevhodné pro dojeni
v robotu. O vhodnosti pro automaticke dojeni rozhoduje plemeno dojnice, vlastnosti vemene,
povaha a inteligence zvirete. V tomto ohledu jsou sledovany tzv. roboticke plemenne hodnoty

(RPH), mezi ktere patri. efektivita; interval dojeni a navyk.
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